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Cviéenie &. 4 - SURADNICOVE SYSTEMY

Rovina - E,

Pravouhly saradnicovy systém (PSS) : Polarny systém (PS) :
O — pociatok P — pol
0y, 0, — SUradnicove osi p — polarna os
[x, y] — suradnice bodu v PSS [, f] — suradnice bodu v PS
A
0,
N [, 1= [x, ]
r i
\ ! l
O=P X 0.=p
Parametrické rovnice : X =r.cos (1) , r>0
y=r.sin (1) , t € <027r>

PRIESTOR - E,

Pravouhly suradnicovy systém (PSS) : Cylindricky systém (CS) :
O — pociatok P — pol
0x, 0y, 0; — SUradnicové osi p — polarna os
[x, y, z] — sUradnice bodu v PSS [r, t, u] — suradnice bodu v CS
A
o

Parametrické rovnice : x =r. cos (1) , r>0
y=r.sin (1) , t € <02rm>
z=u , U € R
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Pravouhly suradnicovy systém (PSS) : Sféricky suradnicovy systém (SSS):
O — pociatok P — pol
0x, 0y, 0; — SUradnicové osi p — polarna os
[x, v, z] — sUradnice bodu v PSS [r, t, v] — suradnice bodu v SSS
A
Oz
ANy
PN

p=o,
Parametrické rovnice: x= r.cos(t).cos(u) , r>20
y=r.sin(t).cos(u) , t € <02n>
T
z=r.sin (u) , U € <——,—>

POZNAMKA : Parametrické rovnice vyjadrujii vz£ahy medzi suradnicami jednotlivych
stradnicovych systémov.
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