Hyperbolicky rez rota¢nej kuzel'ovej plochy rovinou a

Pri rieSeni rezu v ortogonalnej axonometrii je vyhodné vyuzit' priemet kuzelovej plochy do tej pomocnej
priemetne, na ktori je rezova rovina kolma. V pomocnom priemete 'ahko uré¢ime druh rezovej kuzelosecky
a d’alsie potrebné body rezu.

V nasom pripade je rezova rovina kolma na narysnu, preto vyuzijeme axonometricky narys — 2. axonometricky
priemet.

Zobrazime 2. axonometricky priemet kuzel'ovej plochy. (Pri hl'adani k; — 2. axonometrického priemetu riadiace;j
kruznice, ktora sa zobrazi do Gsecky, vyuzijeme zdruzené priemery kruznice, ktoré su rovnobezné so
suradnicovymi osami X, Y .

Vrcholova rovina (ktora sa v naryse zobrazi do
priamky <), rovnobezna s rezovou rovinou d. ,
pretina kuzel'ovi plochu v dvoch tvoriacich
priamkach ¢, "¢ = rez bude hyperbola.
Axonometricky narys je usecka XA, a X;B; z
priamky o , — priemet roviny o.
Axonometricky priemet vrchola A a B rezove;j
hyperboly najdeme pomocou obrazov tvoriacich
priamok a a b, ktoré tymito bodmi prechadzaju.
Podorysna stopa p* pretina riadiacu kruznicu v
bode XaY.

Hlavna priamka p roviny o pretina kruznicu
k”vbode X aY".

Asymptoty 'as ,’as zostrojime pomocou

dotykovych rovin ‘7, T pozdiZ tvoriacich
priamok

p= Nnp*A'Pe'as A'as il o,
P=" Nnp* A?Pe’as Aasll

Dotykova rovina < je ur€ena tvoriacou
priamkou ¢ a doty¢nicou ku riadiacej
kruznici k v bode 7. Pretoze doty¢nica
lezi v podorysni, bude stopou dotykove;j
roviny

Dotykova rovina "+ je urend tvoriacou
priamkou "¢ a doty¢nicou ku riadiacej
kruznici k v bode “. Pretoze doty¢nica
lezi v pddorysni, bude stopou dotykove;j
roviny

Body E, F prechodu pre vidite'nost’
hl'adame ako priese¢niky obrysovych
tvoriacich priamok e, f s rezovou rovinou a (najvhodnejsie s vyuZitim axonometrického narysu) :
e, fo> e, 1,
=e,Na,, E2>E A E ee (naobriazku bod E nie je na Casti zobrazenej kuzel'ovej plochy),
=L Nno,, F.>F AFef.
ViditeI'né body rezovej ¢iary su na vidite'nych tvoriacich priamkach a nevidite'né body rezovej ¢iary si na
neviditel'nych tvoriacich priamkach.

Axonometricky priemet vrchola A hyperboly, nie je vrcholom jej axonometrického priemetu Hyperbolu
narysujeme pomocou ulohy : ak pozname asymptoty a bod hyperboly (napr. bod A, B, X, Y, X", Y"), vid’




3. cviCenie, alebo web-stranku:
http://www.km.sjf.stuba.sk/Personal/Szarkova/texty/kuzelosecky.htm#uloha9 ) .

Poznamka:

Elipsa k4 je obrazom kruznice k :
1. Hlavna os elipsy k4 je kolma na suradnicovl os z a prechddza jej stredom S.
2. Vedrajsia os elipsy k4 je rovnobezna s siradnicovou osou z a prechadza jej stredom S .
3. Vzdialenost’ ohniska elipsy ks od vedlajsicho vrchola sa rovna vzdialenosti dizky hlavnej polosi .

Dotyc¢nicu ku elipse v bode 7 resp. ~ ndjdeme:

a. ohniskovymi vlastnost'ami elipsy :
http://www.km.sjf.stuba.sk/Personal/Szarkova/texty/kuzelosecky.htm#vetal

b. alebo osovou afinitou medzi elipsou k4 a kruznicou k4~ zostrojenou nad hlavnou osou elipsy ki:

OA = {0spa = hlavna os elipsy ki ,
smeropa je kolny na osoa,
vedlajsi vrchol elipsy — bod na kruznici k4" }.

-1 . ) - 2’
11 €p - dotycnica ku kruZnici ki 2" e p*’ - doty¢nica ku kruznici kq”
p’ > p¥ >
i
z=smer..,

0S.,,




